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Bu dersin temel amaci 6grencileri dijital teknolojilerin ve Endustri 4.0 ilkelerinin modern Uretim
uygulamalari Gzerindeki donustiricu etkisi hakkinda egitmektir. Bu ders, 6grencileri bilgisayar sistemleri,
otomasyon, veri analitigi ve siber-fiziksel sistemleri Uretim streclerine entegre etmek igin gerekli bilgi ve
becerilerle donatmayi, gelisen endustriyel ortamda verimliligi, Gretkenligi, strddrilebilirligi ve rekabet
glictinu artirmayr amaclamaktadir. Ogrenciler, Gretim operasyonlarini optimize etmek, veri odakli kararlar
almak ve dérduncu sanayi devriminin imalat endustrisi Gzerindeki daha genis etkilerini anlamak icin
gelismis teknolojilerden yararlanmayi 6grenirler.

Endustri 4.0'a Girig: Endustri 4.0 Tanimi; EndUstri 4.0'a Yon Veren Teknolojiler; EndUstri 4.0 igin Zorluklar;
Kalite 4.0; Tedarik Zinciri 4.0; Veri Standardizasyonu; Internet ve Ethernet; Nesnelerin Interneti;
Endustriyel Kontrol Sistemleri ve IoT; BUyuk Veri; Otomasyon ve Yazilim Teknolojileri; VR, AR ve Al; Bakim
4.0; Esnek Uretim; Endustri 4.0 icin Olgunluk Modelleri.

Endstri 4.0 icin Tleri Imalata Giris: Uretimde Kariyer; Uretim Kariyeri Arayisi; Uretim Sirketleri; Bir Uretim
Sirketinin Planlanmasi ve Calistiriimasi; Uretim Strecleri; Uretimde Bilgisayarlar; Uretimde Otomasyon.

Bilgisayarla Butiinlesik Uretim: CIM'e Girig; OpenCIM Yaziliminin Tanitimi; Parcalar ve Uretim Akisi;
Depolama Kurulumu; Uretim Planlama; Siirecler ve Makine Tanimi; Parca Tanimi; Uriin Parcasi
Tanimlama; Yeni Parca Uretme; Zamanlama ve Optimizasyon; Cihaz Gériiniminde Uretim Ayrintilarini
Gériintiileme; Depolama Gértinimiinde Uretim Ayrintilarini Gériintileme; Tornada Parca Uretimini
Tanimlama; Biitiinlesik Uretim; Bitiinlesik Uretimi izleme.

Robotik Temelleri: Robotige Giris; Robotik Kontrol Yaziliminin Kullanimi; Robot Konumlarinin Kaydedilmesi;
Basit Bir Alma ve Yerlestirme Gorevinin Programlanmasi; Mutlak ve Goreceli Konumlar; Temel Robotik
Programlama Araclari; Blok Hizalama Projesi; Besleyiciler ve Sablonlar; Cevresel Aygitlar; Dogrusal Kayar
Taban Projesi; Enkoderler; Yuvarlanma ve E§im; Robotun Dogrusal Hareketleri Gerceklestirecek Sekilde
Programlanmasi; Robotun Dairesel Hareketleri Gerceklestirecek Sekilde Programlanmasi.

CNC Freze Teknolojisi: Giris ve Glivenlik; CNCMotion Kontrol Yazilimi; s Parcasinin Montaji; Takimlama;
Referans Konumlari; Bir Programin Dogrulanmasi; Bir Programin Calistirilmasi; NC Programlamanin
Temelleri; Takim Ofseti Teorisi; Ark Programlama.

CNC Tornalama Teknolojisi: Giris ve Glivenlik; CNC Hareket Kontrol Yazilimi; Is Parcasinin Sabitlenmesi;
Takimlama; Referans Konumlari; Bir Programin Dogrulanmasi; Bir Parcanin islenmesi; NC Programlamaya
Giris; Konikligin Programlanmasi; Konikligin Islenmesi; Ark Programlama; Coklu Takimlarla isleme.

Dersin kaynaklari cevrim ici olarak sunulacaktir.



Teori Konu Basliklari

Hafta  Konu Basliklari

1 EndUstri 4.0 kavramina giris

2 Endustri 4.0 kavramina giris

3 Endustri 4.0 icin ileri imalat sistemlerine giris
4 EndUstri 4.0 icin ileri imalat sistemlerine giris
5 Bilgisayar butunlesik imalat

6 Bilgisayar butunlesik imalat

7 Bilgisayar butunlesik imalat

8 Ara Sinav

9 Robotik Temelleri

10 Robotik Temelleri

11 CNC freze teknolojisi

12 CNC freze teknolojisi

13 CNC torna teknolojisi

14 CNC torna teknolojisi
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